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* Таблица 
переходов

** Коды
состояний

Маска
входных
сигналов

YCLN (сброс интегратора)

HB1

ДваФКИ

In1 nO1

nO2
AC1

AC2

O1

O2
In2

YCLK Тактовые импульсы на счетчик ( S1 | S2 ) & CLK

YCLN Сброс интегратора S0 | S3

YUвх Ключ интегрирования Uвх S1

YU0 Ключ интегрирования U0 S2

* Когда входной сигнал заблокирован маской,  ячейка
  перехода в новое состояние остается пустой

** Для кодирования состояний на триггерах выбран
    противогоночный вариант кодирование  

Таблица выходных сигналов автомата
Реализация
сигнала

Основные таблицы автомата Мили для
управления аналого-цифровым преобраоателем
по алгоритму двухкратного интегрирования 


